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Microcontact miniature H

Application

Description

Homologations et conformités

Tenue au brouillard salin   48 heures 
Chaleur humide continue  93% d’humidité relative, +40 °C durée 168 heures (7 jours) 
Vibrations sinusoïdales  5 _ 500 Hz, 10 g dans les 3 axes 

Caractéristiques environnement               ( pour tous autres résultats d'essais n'hésitez pas à nous interroger )

Caractéristiques mécaniques

Microcontact pour applications aéronautiques ou industrielles ne nécessitant pas l’emploi d’un Microcontact hermétique.
● Température d’utilisation : de -55 °C ... +85 °C pour les H5459 et H5463
  de -55 °C ... +150 °C pour les H5461 et H5467
● 2 configurations possibles selon le pouvoir de coupure recherché : jusqu’à 200 mA en "bas niveau / courant faible" et 4 A en courant fort.
● Endurance mécanique : 1 000 000 cycles.

Interrupteur sensible, protégé, à rupture brusque.
● Boîtier en matériau plastique.
● Contacts en argent + dorure ou or massif.
● Fixation par vis M2.
● Encombrement conforme à la norme DIN 41635 – Taille "B".
● Commande directe par poussoir ou via levier rapporté.
● Raccordement : 4 types de bornes possibles

– bornes à souder ........................................... code : "S"
– bornes "radio" ............................................... code : "R" 
– bornes à fourche .......................................... code : "F"
– bornes pour circuit imprimé (C.I.) ................. code : "J"

Variantes homologuées par le Ministère de l’Air sur la base de la norme AIR 8459 selon ci-dessous.
Référence "AIR" : 300-1A ......... pour les microcontacts  H5463S, 350-1 .......... pour les microcontacts  H5467F,
 300-2 ........... pour les microcontacts  H5469F, 350-2 .......... pour les microcontacts  H5461F.
Fiches d’équipement "AIR" n° 6.552.200, 6.552.201, 6.552.202, 6.552.203, 6.552.210.

Position de montage 

Selon les performances désirées, 
3 options de montage du levier sur
le microcontact sont possibles.

Microcontacts  Avec leviers articulés avec chapes  
Types                              
 
Position d'articulation du levier   
Force de commande max. N  0.70              1.70                          0.40 
Effort de relâchement min. N –              –                          – 
Course d'approche mm 0.40 ... 2.0              0.30 ... 1.3                      0.80 ... 4.0 
Course différentielle max. mm 0.10 ... 0.40              0.10 ...0.30                     0.30 ... 0.80 
Course résiduelle min. (1) mm 0.60              0.40                         1.20 
(1) Valeur à ne pas dépasser en utilisation. 

I                                         II                                       III

Valeurs données au point d’application selon la flèche précisée sur les plans d’encombrement.
Microcontacts  Sans accessoire             Avec leviers flexibles (accessoires)  
Types                              
 
Force de commande max. N  2.50              3.50                         6.40            1.80 
Effort de relâchement min. N –              1.00                         2.50            0.60 
Course d'approche mm 0.15 ... 0.55              –                         –            – 
Course différentielle max. mm 0.04 ... 0.10              –                         –            – 
Course résiduelle min. (1) mm 0.15              –                         –            – 
(1) Valeur à ne pas dépasser en utilisation. 

H5459.../ H5461...
H5463.../ H5467...

H54... + L11H
H54... + L11GH

H54... + L13H
H54... + L13GH

H54... + L14H
H54... + L14GH

H54... + levier L20H    
H54... + levier L20GH
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Microcontact miniature H

 
 
Pouvoir de coupure (avec un seul contact chargé)                             5 mV ... 30 V d.c.                    30 V d.c.                 220 V a.c. - 50 Hz
Version 0.2 A – circuit résistif A                              0.2                          –                 0.2   
 – circuit inductif A                              0.1 A (L/R < 5 ms)                    –                 0.1 (Cos ϕ > 0.5)  
Version 4 A – circuit résistif A                              –                         4                 4 
 – circuit inductif A                              –                         2 (L/R < 5 ms)                 2 (Cos ϕ ≥ 0.5) 
Durée de vie électrique cycles                              100 000                                  100 000                              100 000  
Temps de passage stabilisé ms                              < 10                                        < 10                                    < 10  
Résistance de contacts aux bornes       mΩ                                   < 50 mΩ sous 6 V d.c. – 100 mA selon MIL-PRF-8805 (appareils neufs, hors fils ou câbles) 
Rigidité diélectrique (50 Hz - 1 mn)   
– entre sorties  V a.c.                              500  
– entre sorties réunies et masse V a.c.                              1500 
Résistance d’isolement MΩ                              ≥ 100 MΩ sous 500 V d.c. (à 23 °C avec < 80 % d’humidité relative) 

 

 

Caractéristiques électriques

 
 
Pouvoir                    Raccordement        Référence      Masse
de coupure        unitaire
(220 V - 50 Hz) 
A                                      kg 
 
Microcontact à commande directe; utilisation +85 °C  
 
0.2 Bornes à souder  H5459S 
Courants faibles Bornes à fourche  H5459F 
 Bornes "radio"  H5459R 
 Bornes pour CI  H5459J 
4 Bornes à souder  H5463S 
Courants forts Bornes à fourche  H5463F 
 Bornes "radio"  H5463R 
 Bornes pour CI  H5463J 
 
Microcontact à commande directe; utilisation +150 °C 
 
0.2 Bornes à souder  H5461S 
Courants faibles Bornes à fourche  H5461F 
 Bornes "radio"  H5461R 
4 Bornes à souder  H5467S 
Courants forts Bornes à fourche  H5467F 
 Bornes "radio"  H5467R 
 

 
 
 Longueur     Référence                Masse 
 levier                                    unitaire 
 mm                                    kg 
  
Leviers flexibles 
 
Levier simple 24  L11H 
Levier double 25,5  L13H 
Levier simple 34  L14H 
 
Leviers flexibles à galet 
 
Levier simple 23   L11GH 
Levier double 24,5   L13GH 
Levier simple 33  L14GH 
 
Leviers articulés avec chape 
 
Levier simple   L20H 
Levier à galet   L20GH 
 
Intercalaires isolants - L’utilisation d’un intercalaire isolant est préconisée lorsque l’appareil doit être monté contre une paroi métallique. 
 
19 x 10 x 0.4   IACH 
19 x 10 x 0.5   IBCH 
20 x 18 x 0.4   IALH  

Accessoires - Références de commande

0.003
0.003
0.003
0.003
0.003
0.003
0.003
0.003

0.003
0.003
0.003
0.003
0.003
0.003

0.001
0.002
0.001 

0.002
0.003
0.002 

0.002
0.003 

NS
NS
NS

Références de commande

Nota : Accessoires commercialisés par multiple de 10 pièces. 

H5467S

H5467R + L14GH

H5461R + L20H

H5463R

H5459J + L20GH

2 microcontacts 
H546f + levier L13H 
+ intercalaires IBCH
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Encombrements

Microcontact miniature H

Repérage                       Raccordement

● A souder "S" ● Radio "R" ● A fourche"F" ● Pour circuit imprimé "J"   

Les schémas ci-dessous sont représentés avec la sortie pour circuit imprimé. Couple de serrage des vis M2 : 0.25 à 0.30 Nm

Microcontact sans accessoire Perçage pour microcontacts H...J 
à picots pour circuits imprimés

Intercalaires isolants
L'utilisation d'un intercalaire isolant est  
préconisée lorsque l'appareil doit être monté 
contre une paroi métallique

Types    L         H       ép
              mm    mm   mm
IACH     19      10      0.4 
IBCH     19      10      0.5
IALH      20      18      0.4

Leviers flexibles

Leviers flexibles à galets

Leviers articulés avec chapes Leviers à galets articulés avec chapes

H54...

L11H L14H L13H

L11GH L14GH L13GH

L20H L20GH
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Microcontacts miniatures HP ( commande par poussoir) et HL (à levier intégré)

Application

Microcontact pour applications industrielles.
● Température d’utilisation : de -40 °C ... +85 °C
● Pouvoir de coupure : de quelques milliampères à 5 ampères.
● 2 possibilités de mécanisme selon la force de commande souhaitée :

– standard : 1.5 N,
– faible force de commande : 0.6 N.

● Endurance mécanique : 10 000 000 cycles.

Description

Interrupteur sensible, protégé, à rupture brusque.
● Boîtier en Polyamide 6.
● Contacts en argent avec dorure.
● Fixation par vis M2.
● Encombrement du type "HP" conforme à la norme DIN 41635 – Taille "B".
● Commande directe ou par levier rapporté pour les types "HP" ; par levier intégré pour les types "HL".
● Raccordement : 3 types de bornes possibles

– bornes à souder ........................................... code : "S"
– bornes pour cosses Faston®‚ 2.8 mm .......... code : "E"
– bornes pour circuit imprimé (C.I.)  ................ code : "J"

Tenue au brouillard salin   24 heures 
Chaleur humide continue  93% d’humidité relative, +40 °C durée 240 heures (10 jours) 
Vibrations sinusoïdales  5 _ 500 Hz, 10 g dans les 3 axes 

Caractéristiques environnement               ( pour tous autres résultats d'essais n'hésitez pas à nous interroger )

Valeurs données au point d’application selon la flèche précisée sur les plans d’encombrement.

Microcontact type HP à commande directe par poussoir - Sans accessoire 
  
   HP...12                                           HP...32
Force de commande max. N  1.50                                                0.60 
Effort de relâchement min. N 0.35                                                0.12 
Point de fonctionnement (1) mm 8.4 ± 0.3                                            8.4 ± 0.3 
Course différentielle max. mm 0.15                                                0.15 
Course résiduelle min. (2) mm 0.15                                                0.15 
 
Microcontact type HP avec levier flexible 
 
Mécanisme standard  HPS12                                           HPS12                         HPS12 
  HPE12        + levier L110              HPE12        + levier L140        HLE12        + levier L13H 
  HPJ12                                            HPJ12                         HPJ12 
Position d'articulation du levier  I                         II                           I                        II                        I                 II 
Force de commande max. N  2.45                   2.10                     1.75                   1.50       3.50                   2.50 
Effort de relâchement min. N 0.45                   0.40                     0.30                   0.25       1.20                   1.0 
Course d'approche max. mm 6.50                   6.50                     13.0                   13.0       5.50                   5.50 
Course différentielle max. mm 0.60                   1.20                     1.20                   2.40       0.60                   1.20 
Course résiduelle min. (2) mm 0.40                   0.50                     0.60                   0.70       0.40                   0.50 
 
Microcontact type HP avec levier flexible à galet ou avec levier flexible à galet simulé "à cuillère" 
 
Mécanisme standard  HPS12        + levier LG110           HPS12       + levier LG140       HPS12 
  HPE12        ou                               HPE12       ou                                HPE12        + levier L13GH 
  HPJ12        + levier LC110           HPJ12       + levier LC140       HPJ12 
Position d'articulation du levier  I                         II                           I                        II                        I                 II 
Force de commande max. N  2.90                   2.50                     1.95                   1.70        4.00                   3.00 
Effort de relâchement min. N 0.55                   0.45                     0.40                   0.30        1.30                   1.10 
Course d'approche max. mm 5.50                   5.50                     11.0                   11.0                        5.50                   5.50 
Course différentielle max. mm 0.50                   1.00                     1.00                   1.00        0.50                   1.00 
Course résiduelle min. (2) mm 0.30                   0.40                     0.50                   0.60        0.30                   0.40 
 

Caractéristiques mécaniques des microcontacts type HP
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Microcontacts miniatures HP ( commande par poussoir) et HL (à levier intégré)

Caractéristiques mécaniques des microcontacts type HP (suite)

Microcontact type HP avec levier flexible 
 
Mécanisme faible force  HPS32                                           HPS32                                           HPS32 
  HPE32       + levier L110               HPE32        + levier L140       HPE32        + levier L13H 
                                                                           HPJ32                                           HPJ32                        HPJ32  
Position d'articulation du levier  I                       II                            I                        II                        I                II 
Force de commande max. N  1.95                 1.80                       1.40                 1.30                        2.80                  2.30 
Effort de relâchement min. N 0.35                 0.30                       0.20                 0.20                        1.10                 0.90 
Course d'approche max. mm 6.50                 6.50                       13.0                 13.0                        5.50                 5.50 
Course différentielle max. mm 0.50                 1.00                       0.90                 1.80                        0.50                 1.20 
Course résiduelle min. (2) mm 0.40                 0.50                       0.60                 0.70                        0.40                 0.40 
 
Microcontact type HP avec levier flexible à galet ou avec levier flexible à galet simulé "à cuillère" 
 
Mécanisme faible force   HPS32        + levier LG110           HPS32        + levier LG140       HPS32 
  HPE32        ou                               HPE32        ou                       HPE32         + levier  L13GH 
  HPJ32        + levier LC110            HPJ32        + levier LC140       HPJ32 
Position d'articulation du levier  I                         II                            I                        II                        I                II 
Force de commande max. N  2.30                   2.15                     1.55                   1.45        3.30                 2.70 
Effort de relâchement min. N 0.40                   0.35                     0.30                   0.25        1.20                 1.00 
Course d'approche max. mm 5.50                   5.50                     11.0                   11.0                        5.50                 5.50 
Course différentielle max. mm 0.40                   0.80                     0.70                   1.00        0.40                 1.00 
Course résiduelle min. (2) mm 0.30                   0.40                     0.50                   0.60        0.30                 0.40 
 
(1) Position par rapport à l’axe des trous de fixation.  

(2) Valeur à ne pas dépasser en utilisation. 

 

Dans tous les cas, l’effort maximal admissible en fin de course est égal au double de la force de commande maximale du produit. 

Caractéristiques mécaniques des microcontacts type HL

Valeurs données au point d’application selon la flèche précisée sur les plans d’encombrement.

Microcontact à commande par levier simple 
 
Mécanisme standard  HL...12-L22    HL...12-L24      HL...12-L27 
Position d'articulation du levier  C   B   C  B     C   B  
Force de commande max. N  0.23   0.37   0.21   0.34     0.19   0.31  
Effort de relâchement min. N 0.03   0.06   0.03   0.06    0.02   0.05 
Point de fonctionnement (1) mm 11.9 ± 4.0               10.6 ± 2.2              12.2 ± 4.4   10.7 ± 2.4    12.6 ± 5.0   10.9 ± 2.7 
Course différentielle max. mm 1.60   0.85                   1.75   0.90    1.95   1.00 
Course résiduelle min. (2) mm 0.90   0.55  1.0   0.60    1.15   0.70 
 
Microcontact à commande par levier à galet 
 
Mécanisme standard  HL...12-LG22  HL...12-LG24      HL...12-LG27 
Position d'articulation du levier  C   B C   B     C   B  
Force de commande max. N  0.26   0.44 0.25   0.40     0.22   0.35  
Effort de relâchement min. N 0.03   0.07 0.03   0.06     0.02   0.05  
Point de fonctionnement (1) mm 17.7 ± 3.5   16.6 ± 2.1 18.0 ± 3.9   16.7 ± 2.3     18.4 ± 4.4   16.9 ± 2.6 
Course différentielle max. mm 1.40   0.75 1.55   0.80     1.75   0.90 
Course résiduelle min. (2) mm 0.80   0.45 0.85   0.50     1.00   0.60 
 
Microcontact à commande par levier à galet simulé "à cuillère"  
 
Mécanisme standard  HL...12-LC22  HL...12-LC24      HL...12-LC27 
Position d'articulation du levier  C   B C   B     C   B  
Force de commande max. N  0.31   0.49 0.28   0.44     0.24   0.38 
Effort de relâchement min. N 0.04   0.08 0.03   0.07     0.03   0.06  
Point de fonctionnement (1) mm 14.3 ± 3.3   13.3 ± 1.9 14.6 ± 3.7   13.4 ± 2.1     15.0 ± 4.2   13.6 ± 2.4 
Course différentielle max. mm 1.25   0.65 1.40   0.75     1.60   0.85  
Course résiduelle min. (2) mm 0.70   0.40 0.80   0.45     0.90   0.55 
 

Position de montage 
  
Selon les performances désirées,  
2 options de montage du levier sur le 
microcontact sont possibles.

III
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Microcontacts miniatures HP (commande par poussoir) et HL (à levier intégré)

Caractéristiques mécaniques des microcontacts type HL

Attention : 
Pour les microcontacts de type "HL",  
la référence du produit de base doit  
impérativement être complétée d’un  
type de levier et de sa position d’articulation ;  
cet accessoire étant monté en usine.

Microcontact à commande par levier simple 
 
Mécanisme faible force  HL...32-L22    HL...32-L24     HL...32-L27 
Position d'articulation du levier  C   B   C   B    C   B  
Force de commande max. N  0.10   0.15   0.09   0.14    0.08   0.13 
Effort de relâchement min. N 0.01   0.02   0.01   0.02    0.01   0.01 
Point de fonctionnement (1) mm 11.9 ± 4.0   10.6 ± 2.2   12.2 ± 4.4   10.7 ± 2.4    12.6 ± 5.0   10.9 ± 2.7 
Course différentielle max. mm 1.60   0.85   1.75   0.90    1.95   1.00 
Course résiduelle min. (2) mm 0.90   0.55   1.00   0.60    1.15   0.70 
 
Microcontact à commande par levier à galet 
 
Mécanisme faible force  HL...32-LG22    HL...32-LG24     HL...32-LG27 
Position d'articulation du levier  C   B   C   B    C   B  
Force de commande max. N  0.11   0.18   0.10   0.16    0.09   0.14 
Effort de relâchement min. N 0.01   0.02   0.01   0.02    0.01   0.02 
Point de fonctionnement (1) mm 17.7 ± 3.5   16.6 ± 2.1   18.0 ± 3.9   16.7 ± 2.3    18.4 ± 4.4   16.9 ± 2.6 
Course différentielle max. mm 1.40   0.75   1.55   0.80    1.75   0.90 
Course résiduelle min. (2) mm 0.80   0.45   0.85   0.50    1.00   0.60 
 
Microcontact à commande par levier à galet simulé "à cuillère"  
 
Mécanisme faible force  HL...32-LC22    HL...32-LC24     HL...32-LC27 
Position d'articulation du levier  C   B   C   B    C   B  
Force de commande max. N  0.12   0.20   0.11   0.18    0.10   0.15  
Effort de relâchement min. N 0.01   0.02   0.01   0.02    0.01   0.02  
Point de fonctionnement (1) mm 14.3 ± 3.3   13.3 ± 1.9   14.6 ± 3.7   13.4 ± 2.1   15.0 ± 4.2   13.6 ± 2.4 
Course différentielle max. mm 1.25   0.65   1.40   0.75    1.60   0.85 
Course résiduelle min. (2) mm 0.70   0.40   0.80   0.45    0.90   0.55  
(1) Position par rapport à l’axe des trous de fixation. (2) Valeur à ne pas dépasser en utilisation. 

 

Dans tous les cas, l’effort maximal admissible en fin de course est égal au double de la force de commande maximale du produit.. 

Position  
d'articulation  
du levier

HLJ32 - LC27 - B

Position d'articulation du levier, (B ou C)

Type de levier

Référence du produit de base

 
 
   Pouvoir de coupure (avec un seul contact chargé)    30 V d.c. (voir nota)     125 V a.c. - 50 Hz        220 V a.c. - 50 Hz

Mécanisme  – circuit résistif A    50 mA ... 2 A     5 A        2 A 
1.5 N – circuit inductif A    25 mA ... 1 A (L/R < 5 ms)             2.5 A (cos ϕ > 0.5)        1 A (cos ϕ > 0.5) 
Mécanisme  – circuit résistif A    50 mA ... 1.5 A     3 A        1.5 A 
0.6 N – circuit inductif A    25 mA ... 0.75 A (L/R < 5 ms)      1.5 A (cos ϕ > 0.5)        1 A (cos ϕ > 0.5) 
Durée de vie électrique cycles    100 000 
Rigidité diélectrique (50 Hz - 1 mn)   
– entre sorties  V a.c.    500 
– entre sorties réunies et masse V a.c.    1500 
Résistance d’isolement MΩ    > 100 MΩ sous 500 V d.c. (à 23 °C avec < 80 % d’humidité relative) 

 

Nota : les produits à bornes pour circuits imprimés "J" sont limités à 50 mA en résistif et à 25 mA en inductif (sous 30 V d.c.). 

Caractéristiques électriques

H  P  S  3  2  L...
L...   ....... Référence Accessoires 
          (voir page suivante)

1   ....... Mécanisme 1.5 N
3   ....... Mécanisme 0.6 N

S  .......... Bornes à souder
E   ......... Bornes pour cosses
J   ......... Bornes pour C.I.
             (voir paragraphe Description)

Références (exemple de codification)

H  ............ Microcontact miniature
 

P  ............ Commande par poussoir
L  ............ Levier intégré
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Modèles Longueur du levier     Référence                  Masse
 L = 22.5         L = 24.5 L = 27.5                                        unitaire
 mm         mm                mm                                        kg 
 
 
Levier simple L22         L24                L27  0.001 
Levier à galet LG22         LG24 LG27  0.002 
Levier à galet simulé LC22         LC24 LC27  0.001 
 
 
Accessoires pour les microcontacts type HP 
 
 Longueur                                     Référence                 Masse 
 levier                                           unitaire 
 mm                                          kg  
 
Leviers flexibles 
 
Levier simple 25                                                    L110 0.001 
Levier double 24                                                     L13H 0.002 
Levier simple 35                                                    L140 0.001 
 
Leviers flexibles à galet  
 
Levier simple 24                                                    LG110 0.002 
Levier double 23                                                    L13GH 0.003 
Levier simple 34                                                    LG140 0.002 
 
Leviers flexibles à galet simulé "à cuillère" 
 
Levier simple 23                                                    LC110 0.001 
Levier simple 33                                                    LC140 0.001 
 
Intercalaires isolants - L’utilisation d’un intercalaire isolant est préconisée lorsque l’appareil doit être monté contre une paroi métallique. 
 
19 x 10 x 0.4                                                     IACH NS 
19 x 10 x 0.5                                                     IBCH NS 
20 x 18 x 0.4                                                     IALH NS 
 
 
Nota : Accessoires commercialisés par multiple de 10 pièces, livrés sans la visserie correspondante. 
NS : non significatif. 

Microcontacts miniatures HP ( commande par poussoir) et HL (à levier intégré)

Références

Force de   Raccordement                            Référence                  Masse 
commande                                          unitaire 
N                                                                                                                                        Kg   
                           
Microcontact à commande directe par poussoir 

1.5 Standard
 Bornes à souder                            HPS12 0.002

 Bornes pour cosses Faston®                            HPE12 0.002 
 Bornes pour C.I.                            HPJ12 0.002 
 
 

0.6 faible force
 Bornes à souder                            HPS32 0.002 

 Bornes pour cosses Faston®                            HPE32 0.002 
 Bornes pour C.I.                            HPJ32 0.002 
 
Microcontact à commande par levier intégré 
 

1.5 Standard  Bornes à souder                            HLS12-L... 0.002 
 Bornes pour cosses Faston®                            HLE12-L... 0.002 
 Bornes pour C.I.                            HLJ12-L... 0.002 
 
 

0.6 faible force  Bornes à souder                            HLS32-L... 0.002 
 Bornes pour cosses Faston®                            HLE32-L... 0.002 
 Bornes pour C.I.                            HLJ32-L... 0.002 

Accessoires - Références de commande 

Code du produit complet 
défini à la commande du 
fait du nombre important de 
combinaisons possibles

HPE12

HLJ32-LC24-B

HLS12-L27-C

Microcontact HPS 
+ levier LC110 + 
intercalaire IBCH

L110, L140

LG110, LG140

LC110, LC140

L13H

L13GH
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● A souder "S" ● Faston® 2.8 mm "E" ● Pour circuit imprimé "J"

Encombrements

Repérage                       Raccordement

Intercalaires isolants

Types    L         H       ép
              mm    mm   mm
IACH     19      10      0.4 
IBCH     19      10      0.5
IACL      20      18      0.4

Microcontacts miniatures HP ( commande par poussoir) et HL (à levier intégré)

Les schémas ci-dessous sont représentés avec la sortie "J" pour cicuit imprimé. 
Couple de serrage des vis M2: 0.25 à 0.30 Nm

Microcontact type HP

Types Cotes en mm 
 a b
L110 25 13.5
L140 35 16.2

Types Cotes en mm 
 a b
LG110 24 19
LG140 34 21.7

Types Cotes en mm 
 a b
LC110 23 14.5
LC140 33 17.2

Perçage pour les microcontacts 
HPJ... et HLJ... à picots pour 
circuits imprimés

Leviers flexibles Leviers flexibles à galets Leviers flexibles à galets simulé "à cuillère"

L13H L13GH
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Types Cotes en mm    
 a          b          c          d          e
L22 27.2    17.2      25.2    13.5 22.4
L24 29.2    17.9      27.2    13.9 24.4
L27 32.2    19         30.2    14.5 27.4
position           C                B

Encombrements

Microcontacts miniatures HP ( commande par poussoir) et HL (à levier intégré)

Microcontacts type HL (levier non représenté)

HL...-LC...

Types Cotes en mm    
 a           b          c          d          e
LG22 26.75    22.5     24.75  19.1     19.2
LG24 28.75    23.2     26.75  19.5     21.2
LG27 31.72    24.3     29.75  20.1     24.2
position           C                B

Types Cotes en mm    
 a          b          c          d          e
LC22 25       18.6      23       15.7      17.2
LC24 27       19.3      25       16.1      19.2
LC27 30       20.4      28       16.7      22.2
position           C                B

Leviers simples

Leviers à galets

Leviers à galets simulés

HL...-L...

HL...-LG...


